Software de Programacao

Atos BRIO Soft

Manual de Utilizacao ma.o0os.01-06/11

2011

Atos BRIO Soft

Schneider

S



MA.005.01-06/11 Atos BRIO Soft
01/07/2011 Manual de Utilizagcdo

Este manual ndo pode ser reproduzido, total ou parcialmente, sem autorizacdo por escrito da
Schneider Electric

Seu conteudo tem carater exclusivamente técnico/informativo e a Schneider Electric se reserva no
direito, sem qualquer aviso prévio, de alterar as informacdes deste documento.

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.



Atos BRIO Soft MA.005.01-06/11
Manual de Utilizag&o 01/07/2011

Termo de Garantia

A Schneider Electric Brasil Ltda . agradece a preferéncia pela compra de nossos produtos e oferece a
seus clientes garantia contra defeito de fabricacdo, devidamente comprovada, que nele apresentar no
prazo de 18 (dezoito) meses contados a partir da emissdo da nota fiscal de faturamento. Caso a nota fiscal
de faturamento ndo seja apresentada, sera aceito um periodo de 24 meses ap0s a data que se encontra
gravada em cada item fabricado.

A garantia ndo abrangera estragos e avarias decorrentes de acidentes, instalacfes inadequadas ou
ocorréncias causadas por terceiros. Exclui-se também da garantia o desgaste devido ao uso intensivo dos
materiais e que ultrapassem a vida elétrica ou mecanica especificada em catalogo, danos causados por
negligéncia, impericia ou imprudéncia na manutencdo, uso impréprio ou inadequado, armazenagem
inadequada e motivos de forca maior ou caso fortuito. A garantia ndo inclui a troca gratuita de
componentes que se desgastem naturalmente com o uso, tais como: conectores, baterias e relés.

A Schneider Electric Brasil Ltda . declara a garantia nula se o equipamento apresentar sinais de ter sido
consertado por pessoa ndo habilitada e se houver remoc¢do e/ou alteracdo do niumero de sério ou etiqueta
de identificac&o.

Os servicos referidos neste termo de garantia serdo executados em nossa unidade de Jurubatuba em
S&o Paulo — SP.

Endereco para envio:

Departamento de Assisténcia Téchica Atos

Av. Nacdes Unidas, 23.223 — Vila Almeida — SP — CEP 04795-907
CNPJ: 82.743.287/0027-43

Inscricdo Estadual: 148.061.989.116

Para acesso aos manuais deste produto acesse o site www.shneider-electric.com.br  ou diretamente
através do link www.atos.com.br na area de download.

Para davidas gerais, disponibilizamos nosso Call Center através dos nimeros 0800 7289 110 ou
11 3468 - 5791

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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CONVENCOES UTILIZADAS

» Palavras em outras linguas sdo apresentadas em italico, porém algumas palavras sdo empregadas
livremente por causa de sua generalidade e frequéncia de uso. Como, por exemplo, as palavras software e
hardware.

Numeros seguidos da letra h subscrita (ex: 1024h) indicam numerac¢do hexadecimal e seguidos da letra b
(ex: 10b), binério. Qualquer outra numeracao presente deve ser interpretada em decimal.

» O destaque de algumas informacdes é dado através de icones localizados sempre a esquerda da péagina.
Cada um destes icones caracteriza um tipo de informacéao diferente, sendo alguns considerados somente
com carater informativo e outros de extrema importancia e cuidado. Eles estéo identificados mais abaixo:

NOTA

AN NOTA: De carater informativo, mostra dicas de utilizagdo e/ou configuracdo possiveis, ou
ressalta alguma informacao relevante no equipamento.

@ OBSERVACAO: De carater informativo, mostra alguns pontos importantes no
@) comportamento / utilizagdo ou configuracdo do equipamento. Ressalta topicos necessarios
osseRvAGAO para a correta abrangéncia do contetido deste manual.

ﬁD IMPORTANTE: De carater informativo, mostrando pontos e trechos importantes do
weortante  manual. Sempre observe e analise bem o conteddo das informacdes que sé&o
identificadas por este icone.

ATENCAO: Este icone identifica topicos que devem ser lidos com extrema
atencdo, pois afetam no correto funcionamento do equipamento em questdo,
podendo até causar danos a maquina / processo, ou mesmo ao operador, se nao
forem observados e obedecidos.

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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CAPITULO 1

Descricao Geral

Atos BRIO

A familia Atos BRIO é composta por E/S remotas comandadas através de uma rede RS-485, utilizando o
protocolo Modbus RTU.

Destinam-se as aplicag6es onde ha uma distancia consideravel entre a CPU e os sensores e atuadores de
campo.

Podem também ser utilizados para ampliar o nimero de pontos do CLP, dando maior versatilidade na
composicao da aplicacéo.

Instalacdo e programacdo facilitadas sdo destaques deste produto, o que proporciona um menor tempo de
startup reduzindo o custo de implanta¢éo do sistema.

A figura a seguir apresenta uma visao geral da familia Atos BRIO:

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
11



MA.005.01-06/11 Atos BRIO Soft
01/07/2011 Capitulo 1
AplicacOes do produto

Além das aplicacdes convencionais de ampliacdo do numero de pontos do controlador, poderdo ser
desenvolvidas aplica¢cdes onde o controle é feito através de um PC.

Alguns exemplos possiveis:

* Automacédo de laboratérios: Normalmente € um PC que comanda um ou
outro equipamento de medicao, bomba de vacuo, valvulas solendides etc.;

» Automacao de portarias: Abertura e fechamento de cancelas;

* Automacéo de postos de pesagem e pedagios:  Muito utilizado. Neste caso
um PC precisa comandar cancelas, semaforos e indicacées de rumo para o
motorista;

* Processos que utilizam coletores de dados fixos : muito utlizado em
empresas para fazer expedicdo e recebimento de mercadorias.

Vantagens
e Protocolo Modbus RTU;
* Montagem em trilho DIN;
» Diversas configura¢des de E/S digitais e analdgicas;
» Contadores associados as entradas digitais.

* Acionamento automatico de saidas digitais quando contador atinge o valor de
preset.

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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Remotas Digitais

2543.00 Remota de E/S 8E digitais tipo NPN/PNP e 4S digitais a relé.
2543.14 Remota de E/S 4E digitais tipo NPN / PNP e 4S digitais a relé
2543.20 Remota de E/S 16E digitais tipo NPN / PNP

2543.24 Remota de E/S 4E digitais

2543.28 Remota de E/S 8E digitais

2543.40 Remota de E/S 16S digitais tipo PNP

2543.44 Remota de E/S 4S digitais a relé

2543.48 Remota de E/S 8S digitais a relé

2543.50 Remota de E/S 16S digitais tipo NPN

Remotas Analégicas

2543.60 Remota de E/S 4E Anal6gicas 0 a 10V — 0 a 20mA
2543.62 Remota de E/S 2E/2S Analdgicas 0 a 10V — 0 a 20mA
2543.62E Remota de E/S 2E Anal6gicas 0 a 10V — 0 a 20mA
2543.62S Remota de E/S 2S Analdgicas 0 a 10V — 0 a 20mA

Remotas de Temperatura

2543.65 Remota com 4E de temperatura a Termopar
2543.75 Remota com 4E de temperatura a PT100 (3 Fios)

Remotas Especiais

2543.70 Remota conversora CAN J1939 Modbus RTU Escravo
*WEBNERO8 Remota com 8E digitais tipo NPN/PNP
*WEBNSRO08 Remota com 8S arelé
*WEBRREP Remota NBR 14522 (ABNT CODI) WebEnergy

*Remotas da linha WebEnergy dedicadas e comercializadas exclusivamente pela divisdo de
Eficiéncia Energética:

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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Especificacbes Gerais

Temperatura de Armazenagem
Temperatura de Operacao
Umidade

Vibracao
Imunidade a ruido
Imunidade a descarga eletrostéatica
Indicador LED
Diagnéstico
Dimensdes

LED de status da remota

O LED de status (STS) possui as seguintes fungoes:

» LED aceso sem piscar
acionado manualmente).

Atos BRIO Soft
Capitulo 1

-20 a +70C
0a55C
0 a 95% (sem condensacéo)
5a50Hz / 0,625G (0,1mm pico a pico)
Conforme Nema Standard ICS2-230
Conforme IEC 801-2
STS (vermelho)

WDT de comunicagéo
23x110x120mm

— Remota no modo de Programacéo (botdo Prog.

Nesta situacdo a remota responde segundo as seguintes configuracoes:
Numero de estacdo igual a 247; taxa de 9600bps; sem paridade e 1 stop bit.

» LED piscando lento —

com host.

Remota no modo de seguranca: Perdeu comunicagéo

O tempo de timeout foi alcancado e as saidas foram desligadas.

e LED piscando

normalmente.

Remota sendo acessada (comunicando)

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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Ligacdo do cabo de comunicacao

Cabo de ligacao entre Atos BRIO e Atos MPC6006 via RS485.

] ‘ Schneider  atos 6006
( Atos Brio ) ‘
(6006.40 ) =
= UL oyoyo [ — ;% —
Prog.@ = @@@ @ @ @ —E
G e b2 —[ev|m 0
E7 E
E6 %
E5 2 f} B
O
E4 -
- -
BLINDAGEM T v
E1 S1 il ke E“;\l
] |s
EO SO = = I e =
Sclérgﬁigﬁr % :z RS232 ; [
k J ] (w Rs;us‘n_ | [2) f
[T |eave 7] | o+ | =
[T Jove [T |eno ©)
L [ (I—
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Caracteristicas Elétricas do Cabo para Padrao RS485

» Bitola minima dos condutores: 24AWG;

» 1 par trancado de condutores mais 1 condutor dreno em contato com fita de poliéster
metalizada aplicada helicoidalmente sobre os pares trancados;

» Capacitancia mutua do par trancado max. 65pF/m;

» Resisténcia de cada condutor max. 98Q/km;

» Impedancia caracteristica (Z0) 120Q.

E recomendado o uso de resistores de terminacdo nas extremidades de uma rede RS485,
independente da distancia envolvida. Podemos afirmar que o uso dos resistores de

IMPORTANTE terminacdo se torna mais necessario quanto maior a distancia entre as extremidades e/ou
maior for a taxa de comunicacao.

O valor dos resistores de terminacdo devera estar proximo da impedancia caracteristica da linha de
transmissao, variando entre 120 a 150Q.

Para minimizar problemas com interferéncias eletromagnéticas (EMI), € recomendavel garantir a
equipotencializacdo dos aterramentos entre 0s equipamentos.

Durante a instalacdo observe a polaridade dos sinais de dados da RS485, estes sinais devem ser ligados
em paralelo, ou seja, D+ com D+, D- com D-.

O uso da blindagem é recomendado em instalacdes que possam ser afetadas por inducbes causadas por
fontes de interferéncias eletromagnéticas (acionamento de motores, solendides, inversores de frequéncia,
etc.). A blindagem deve ser conectada ao sistema de aterramento em ambos os lados através de bornes
de aterramento adequados. Os cabos de comunicagdo sempre deveriam estar separados de cabos de
poténcias e/ou longe das fontes de EMI.

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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Instalacao do produto — Trilho DIN

Visao Geral

Instalacéo

Desinstalacao

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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CAPITULO 2
Lista de Remotas Digitais

Remotas digitais

8 4

2543.00 Relé 39Vcc ou 240Vc~a
2543.14 4 N e 4 (Max. de comutacao)
2543.20 16 PNP 24Vee = = =
2543.24 4 = = =
2543.28 8 = = =
2543.40 - - - 16 PNP 24Vcc
2543.44 - = > 4 Relé 39Vcc ou 240Vca
2543.48 - - - 8 (Max. de comutacao)
2543.50 - - - 16 NPN OVcc
Caracteristicas Elétricas
24Vcc (-20% / +40%).
2543.00 125mA @ 24Vcc
2543.14 85mA @ 24Vcc
2543.20 35mA @ 24Vcc
2543.24 45mA @ 24Vcc
Consumo 2543.28 85mA @ 24Vcc
2543.40 50mA @ 24Vcc
2543.44 45mA @ 24Vcc
2543.48 110mA @ 24Vcc
2543.50 50mA @ 24Vcc
RS485
Modbus RTU, paridade par/impar, 1 ou 2 stop bits
2400. 4800. 9600, 19200, 28800 e 57600
10mA (por canal)
2A
8A
<10ms
50ms no méximo
200Hz

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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Entradas Digitais (Corrente Continua)

Tipo NPN Tipo PNP
Tenséo de trabalho +24Vcce (-20% / +40%)
Nivel de comutacao "ON" <7Vcc > 15Vce
Nivel de comutacao "OFF" > 15Vce < 7Vcc
Tempo de comutagéo
"ON" para "OFF" SAE
Tempo de comutagéo
"OFF" para "ON" < s
< 10mA por entrada
Isolacdo Gtica do sistema 1.500V

Saidas Digitais (Corrente Continua)

Tensao de trabalho +24Vcce (-20% / +40%)
Tenséo de saida 0Vcce 24Vcc
Méxima corrente de carga 2A

Tensao maxima "ON" 1,5Vce
Corrente de Fuga "OFF" < 700pA
Tempo de comutagéo
"ON" para "OFF" <ims
Tempo de comutagéo
"OFF" para "ON" <A
Isolacdo Gtica do sistema 1.500V

Saidas digitais (RELE)

Contato Seco — NA
Tipo de contato S0 e S1 — Saidas com um comum
S2 e S3 — Saidas com um comum

30Vce / 240Vca
2A

< 10ms
1.500V

Resisténcia inicial de contato p/ saidas 30mQ

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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Atos BRIO Soft
Capitulo 2

Esquema de ligacbes

O esquema de ligacao da figura abaixo atende as seguintes remotas:

2543.00, 2543.14

Sinalizagéo de
entradas e
saidas

IMPORTANTE

o

OBSERVAGAO

E7
E6
ES
E4
E3
E2
B
EO

T

Atos Brio
LED de
Status ‘ STS
;
Botéo de Ed
Programac&o l e LI

S3
52
51

S0

Conector das saidas a Relé.
Um comum a cada duas saidas

Scf&nelder

Electric

T

MA.005.01-06/11
01/07/2011

Conector do canal de
comunicagédo RS485

D- D+ 0V
RS485
-
L P -
Sl Schneider
\ Aceso: modo Prog. Electric
C1 S0 31 C2 S2? 83 Pisca rapdo: com. OK
Pisca lento: sem com.
- : ' otp.
Ligagao N Modo Prog.: 1D247/9600
--------- Ligagao P =

1L R

E7 E6 E5 E4 E3 E2 E1 E0 C 24VEOVE

0ZN0EFSE 3

Alim. Entradas

l

Dasc, | VO Remato BE digitals NIF e 45 a rele

i [ 125mA | v[ 24vee |

J

Conector das entradas e de alimentagéo
das entradas 24 e OVcc

ALIM. MODULO

|n-}n oV 2¢V|

?

Conector de alimentacao
da remota

A alimentacdo da remota é separada da alimentacdo das entradas e saidas. Esta
caracteristica permite que fontes de alimentacdo distintas possam ser utilizadas em
situacdes criticas de interferéncia eletromagnética, normalmente proveniente das entradas e

saidas.

O conector da alimentacdo possui um borne de aterramento da E/S remota, ndo podendo
ser ligado ao GND (0Vcc) de outro dispositivo. O conector da comunica¢gdo RS-485 possui
um borne de 0Vcc, podendo ser ligado ao GND (0Vcc) de comunicagéo de outro dispositivo
para manter o mesmo referencial.

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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O esquema de ligacdo da figura abaixo atende as seguintes remotas:

Atos BRIO Soft
Capitulo 2

2543.20, 2543.24 e 2543.28 (Entradas tipo PNP ou NPN)

 C—
Atos Brio
LED de
-
Status srs
Bot&o de i
. — Prog.@ =
Programagéo -
ENTRADAS
15 7
14 6
13 5
Sinalizagdo 12 4
das entradas 11 3
10 2
9 1
8 0
Schsider

OLIOZEPSEZ I

Conector das entradas

‘I

N

Conector do canal de
comunicagdo RS485

D— D+ 0V
RS485
Led de status: Scl‘lneider
; : Aceso: modo Prog. gElcc tric
Ligagao N
= Pisca rapido: com. OK
--------- Ligagao P
Pisca lento: sem com. coD.
Modo Prog.: 1D247/9600
| SRS ooe o
G s 2 E1 4V
£e £ £2 Bl B0 C2AE0VE L | [Tesma | v[ 2avee |

Alim. Entradas

!

Conector das entradas e alimentacéo
das entradas 24 e OVcc

ALIM. MODULO
mm OV 24V

_

}

Conector de alimentagao
da remota

A alimentagdo da remota é separada da alimentacdo das entradas. Esta caracteristica
permite que fontes de alimentacdo distintas possam ser utilizadas em situagdes criticas de

IMPORTANTE

interferéncia eletromagnética, normalmente proveniente das entradas

O conector da alimentagcdo possui um borne de aterramento da E/S remota, ndo podendo
@O ser ligado ao GND (0Vcc) de outro dispositivo. O conector da comunicacdo RS-485 possui

OBSERVAGAO

um borne de 0Vcc, podendo ser ligado ao GND (0Vcc) de comunicagdo de outro dispositivo
para manter o mesmo referencial.

22
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Atos BRIO Soft MA.005.01-06/11
Capitulo 2 01/07/2011

2543.40 (Saidas tipo PNP)

Conector das saidas e alimentacdo Conector do canal de
das saidas 24 e OVcc comunicagdo RS485

—
Atos Brio
LED de
— STS
Status D- D+ 0V
§ - a14 S15
3 512 $13 S RS485
a 3 g10 S11 s1
Botdo de~ Prog.@ E: oS 24VS S8 S9 - -
Programacao : Schneider
SAIDAS LElectric
= e —
15 7 Led de status:
14 6 Aceso: modo Prog. coD.
Pisca rapido: com. OK
e : Pisca lento: sem com. Desc.| VO Remoto 165 digitais P |
i i 3 m 2 1D247/8
Sma“zagao 12 4 R Modo Prog.: 1D247/9600 |
das saidas [ 1 3 8 1| dema | v[ 24vec |
10 2 S S7 s gs S4 s3 g, \ )
. ’ 51 g 24vs oys ALIM. MODULO
|m‘n ov 24\J'|
8 0
Scipider

-

I|

!
Conector das saidas e alimentagéo Conector de alimentagdo
das saidas 24 e 0Vcc da remota

A alimentacdo da remota € separada da alimentacao das saidas. Esta caracteristica permite
que fontes de alimentagdo distintas possam ser utilizadas em situagbes criticas de

MPORTANTE interferéncia eletromagnética, normalmente proveniente das saidas.

O conector da alimentacdo possui um borne de aterramento da E/S remota, ndo podendo
@b ser ligado ao GND (0Vcc) de outro dispositivo. O conector da comunicacdo RS-485 possui

um borne de 0Vcc, podendo ser ligado ao GND (0Vcc) de comunicagdo de outro dispositivo
para manter o mesmo referencial.

OBSERVAGAO

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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2543.44 e 2543.48 (Saidas digitais a relé).

IMPORTANTE

oo

OBSERVAGAO

Atos Brio
LED de
Status  [* o
Bot&o de 2
«— Prog.@ =
Programacéo 9.8
S7
S6
S5
Sinalizagdo 54
das saidas s3
s2
S1
S0
Schsider

—

OLBrFEFSZ

Led de status:

Aceso: modo Prog.

-

Pisca rapido: com. OK

Pisca lento: sem com,

(9]
w
()]

Modo Prog.: ID247/9600

Atos BRIO Soft
Capitulo 2

Conector do canal de
comunicagdo RS485

D—- D+ 0V
RS485

~

Schneider

oo [zsiem ]
o TSRt s o]

Electric

Cq4 g7
S6
C3 S5 54 C2 s3 -
C1 51

U 1toma | v[ 24vec |

J

2]
(=]

ALIM. MODULO

|m‘n ov 24\."|

=

Conector das saidas digitais.
Um comum a cada duas saidas

Conector de alimentacao

da remota

A alimentacdo da remota € separada da alimentacao das saidas. Esta caracteristica permite
gue fontes de alimentacdo distintas possam ser utilizadas em situacdes criticas de
interferéncia eletromagnética, normalmente proveniente das saidas.

O conector da alimentagdo possui um borne de aterramento da E/S remota, ndo podendo
ser ligado ao GND (0Vcc) de outro dispositivo. O conector da comunicacdo RS-485 possui
um borne de 0Vcc, podendo ser ligado ao GND (0Vcc) de comunicagdo de outro dispositivo
para manter o mesmo referencial.

24
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Atos BRIO Soft

MA.005.01-06/11

Capitulo 2 01/07/2011
2543.50 (Saidas tipo NPN)
Conector das saidas e alimentacdo Conector do canal de
das saidas 24 e OVcc comunicagdo RS485

IMPORTANTE

o

OBSERVAGAO

—
Atos Brio
LED de
| — STS
Status D- D+ 0V
12 513 514 S1° RS485
~ 5 511 512 sl
Bot&o de~ Prog.@ i ovS 24VS S8 gg S10 p :
Programag&o l Schneider
SAIDAS gElccrrlc
. —_— L
15 7 Led de status:
14 6 Aceso: modo Prog. cop.
Pisca rapido: com. OK
= < Pisca lento: sem com, Desc.| 10 Remoto 165 digitais N |
. . ~ m Modo Prog.: ID247/9600
Sinalizag&o = 4 B )
das saidas ¢ 1 3 8 1| dema | v[ 24vec |
2 57 56
N : * .54 88 52 ) ALM_MODULO
9 1 S0 24vs ovs : L
min OV 24V
8 0
Scheider
Conector das saidas e alimentacéo Conector de alimentagéo

das saidas 24 e OVcc da remota

A alimentacao da remota é separada da alimentacao das saidas. Esta caracteristica permite
que fontes de alimentagdo distintas possam ser utilizadas em situagbes criticas de
interferéncia eletromagnética, normalmente proveniente das saidas.

O conector da alimentacdo possui um borne de aterramento da E/S remota, ndo podendo
ser ligado ao GND (0Vcc) de outro dispositivo. O conector da comunicacao RS-485 possui
um borne de 0Vcc, podendo ser ligado ao GND (0Vcc) de comunicagdo de outro dispositivo
para manter o mesmo referencial.

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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Atos BRIO Soft MA.005.01-06/11
Capitulo 3 01/07/2011

CAPITULO 3
Lista de remotas Analdgicas

Remotas analdgicas

TensiolCorente TensiolCorente
4 ; -

2543.60
0-10Vcc 0-10Vcc
EFE 2 0 - 20mA 2 0 - 20mA
2543.62E 2 - -
0 - 10Vcc
2543.62S - - 2 0 - 20mA
Caracteristicas Elétricas
Tenséo de alimentacao 24Vcc (-20% [ +40%).
2543.60 25mA @ 24Vcc
2543.62 35mA @ 24Vcc
Consumo
2543.62E 25mA @ 24Vcc
2543.62S 35mA @ 24Vcc
Interface de comunicacgéo RS485
Protocolo de comunicacdo Modbus RTU, paridade par/impar, 1 ou 2 stop bits
2400. 4800. 9600, 19200, 28800 & 57600

Falta momentéanea de energia permissivel 50ms no maximo

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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Entradas Analdgicas

ENTRADAS ANALOGICAS EM TENSAO

Remotas 2543.60 e 2543.62E 2543.62
Sinal de entrada 0 al0Vce 0 a 10Vcc
Impedancia de entrada > 100kQ > 120kQ
Resolugéo 16 bits (0,15625mV) 12 bits (2,5mV)
Exatidéo +35mV +35mV
Drift temperatura 0,1mV/°C 0,1mV/C
Tempo de conversao 100ms por canal 1,0ms por canal

ENTRADAS ANALOGICAS EM CORRENTE

Remotas 2543.60 e 2543.62E 2543.62
Sinal de entrada 0a20mA 0 a 20mA
Impedancia de entrada 250Q 250Q
Resolugéo 16 bits (0,3125pA) 11 bits (10 pA)
Exatiddo +120pA +120pA
Drift temperatura 0,1pA/°C 0,1pA/C
Tempo de conversédo 100ms por canal 1,0ms por canal

Saidas Analdgicas

SAIDAS ANALOGICAS EM TENSAO

Remotas 2543.62 e 2543.62S
Sinal de saida 0 a 10Vcc
Impedancia de saida <200Q
Resolugéo 12 bits (2,5 mV)
Exatidéo +25mV

SAIDAS ANALOGICAS EM CORRENTE

Remotas 2543.62 e 2543.62S
Sinal de saida em corrente 0 a20mA
Max. impedancia de carga 500Q
Resolucéo 11 bits (10pA)
Exatiddo +215pA

NOTA

b A opcgdo por entrada e/ou saida em tensdo ou corrente é feita por ligacdo externa no
conector de entrada/saida analégica (Ver esquema de ligacdo na pagina 30)

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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Esquema de ligacbes
O esquema de ligacao da figura abaixo atende as seguintes remotas:

2543.60 e 2543.62E.

Conector do canal de
comunicagédo RS485

1
]

Atos Bric
LED de < e
Status D- D+ 0V
- ; RS485
Bot&o de F
~ Prog.@ = - = -
Programagao Ligagdo em tanséo Schnmder
= 3 Elzctric
o o+
= I —
2 \.gj L5 ¢ Led de status:
g Aceso: modo Prog. céo. 2543.60
Ligagao em carrente Pisca rapido: com. OK
o  \o+ Pisca lento: sem com. Desc.| 10 Remoto 4EA 0 a 10V-0 3 20mA |
N 'O'jj Modo Prog. ID247/9600
4 3 \
£ 3 - 1 2sma | v| 24vee |
(=]
=] &3 s <
¢ e g N E s A \ . J
~ TR $ 5 3 ALIM. MODULO
¥
* i OV 24\.'|
Schpelder

I F

l 1 Conector de alimentagao
Conector das entradas analdgicas da remota

NOTA

b A opgédo por entrada em corrente ou tensao é feita por meio de bornes independentes e
configuracdo no software Atos BRiO Soft.

A alimentacdo da remota é separada da alimentacdo das entradas. Esta caracteristica
permite que fontes de alimentacdo distintas possam ser utilizadas em situacdes criticas de
interferéncia eletromagnética, normalmente proveniente das entradas.

IMPORTANTE

O conector da alimentacdo possui um borne de aterramento da E/S remota, ndo podendo
@ ser ligado ao GND (0Vcc) de outro dispositivo. O conector da comunicacdo RS-485 possui
@) um borne de 0Vcc, podendo ser ligado ao GND (0Vcc) de comunicagdo de outro dispositivo

para manter o mesmo referencial.

OBSERVAGAO

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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O esquema de ligacdo da figura abaixo atende as seguintes remotas:

2543.62 e 2543.62S.

Conector das saidas
analogicas Conector do canal de
comunicagdo RS485

1
L]

Atos Brio

LED de
—— STS
Status D- D+ 0V
N & 2 RS485
Bot&o de g <z @ £ g
p ~ | Prog. @ <724 8%2 g 5| - - =
rogramacgao ® = g s 2 Schneider
= -] Electric
e =2 2 =&
Led de status: g 28 = &
Aceso: modo Prog cop.
Pisca rapido: com. OK
Pisca lento: sem com. o DeSC-
— =
s |Modo Prog.: ID247/9600 & m

LOND

1 [ 2smA | v[ 24vee |

0 =
ALIM. MODULO

min OV 24V |

(s
ZaND
231
23N
LaND
K131
LA
0BSUa) Wa epenul
2JUSLIOD WA BPRIU]

Sciyisider
-
Conector das entradas Conector de alimentagdo
analdgicas da remota

NOTA

S A opgédo por entrada em corrente ou tensao é feita por meio de bornes independentes e
configuracdo no software Atos BRiO Soft.

Os conectores de alimentagdo e comunicagdo possuem um borne de aterramento da E/S
remota, ndo podendo ser ligado ao GND (0Vcc) de outro dispositivo.

OBSERVAGAO

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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CAPITULO 4

Lista de Remotas de Temperatura

Remotas de Temperatura

2543.65 Remota com 4E de temperatura a Termopar
2543.75 Remota com 4E de temperatura a PT100 3 Fios

Caracteristicas Elétricas

24Vcc (-20% / +40%).
2543.75 20mA @ 24Vcc
RS485

Protocolo de comunicacao Modbus RTU, paridade par/impar, 1 ou 2 stop bits
2400. 4800. 9600, 19200, 28800 e 57600

- s

Falta momenténea de energia permissivel 50ms no méaximo

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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Termopar

Tipo “T" ~200,0 a 400,0°C
Tipo “J" ~200,0 a 750,0°C
Tipo “E” ~200,0 a 1000,0°C
Tipo “K" ~200,0 a 1370,0°C

Temperatura .
Tipo “S” -50,0 a 1760,0°C
Tipo “R” —=50,0 a 1760,0°C
Tipo “B” +250,0 a 1820,0°C
Tipo “N” —200,0 a 1300,0°C
Impedancia de entrada > 30kQ
Linearizacédo Através do software Atos BRIO Soft
Resolucao 0,1°C (tipos “T", “J”, “E”, “K”, “N”")

1°C (tipos “B”, “R”, “S")
Exatiddo 10,25% do fundo de escala
Tipo “T” 0,010°C/°C
Tipo “J” 0,010°C/°C
Tipo “E” 0,008°C/°C
Tipo “K” 0,012°C/°C

Drift temperatura
Tipo “S” 0,049°C/°C
Tipo “R” 0,045°C/°C
Tipo “B” 0,054°C/°C
Tipo “N” 0,015°C/°C
Tempo de Resposta 1,6s

Os valores acima sao garantidos para impedéancia de cabo < ou = 100Q.

PT100/3 fios

Temperatura -100°C a +600°C
Corrente de excitagédo 400pA +10%
Resolucéo 0,1°C
Exatidéo +1,0°C

Drift temperatura 0,03°C/°C
Tempo de Resposta 1,3s

Os valores acima sao garantidos para impedéancia de cabo < ou = 100Q.

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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Esquema de ligacbes

2543.65

Conector do canal de
comunicagédo RS485

T
I

| Atos Brio
LED de
STS
Status N D- D+ 0V
By z RS485
otao de il
. — Prog.@ = . N
Programagdo Schneider
LPElectric
Led de status:
Aceso: modo Prog cé.
Pisca rapido: com. OK
Pisca lento: sem com. Desc.| Modulo Remoto 4E Termopar
m Modo Prog.: I02d7/9600_‘
5 [ 2tmA ] v 24vee |
@ T1
E H"F—’}% ,—ﬁm T3 e \ :
1= I‘:}% I—ﬁ ALIM. MODULO
% mhn OV 24V
Sciniclder
N
e =
Conector dos canais Conector de alimentagéo
Termopar da remota
A alimentacdo da remota é separada da alimentacdo das entradas. Esta caracteristica
permite que fontes de alimentacdo distintas possam ser utilizadas em situacdes criticas de
MPORTANTE—interferéncia eletromagnética, normalmente proveniente das entradas.
O conector da alimentacdo possui um borne de aterramento da E/S remota, ndo podendo
@O ser ligado ao GND (0Vcc) de outro dispositivo. O conector da comunicacdo RS-485 possui
= um borne de 0Vcc, podendo ser ligado ao GND (0Vcc) de comunicagdo de outro dispositivo
OBSERVAGAO

para manter o mesmo referencial.
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01/07/2011 Capitulo 4
Conector do canal de
comunicagédo RS485
Atos Brio
LED de
e STS
Status D- D+ 0V
Botio d 2 RS485
otdo de &
. < Prog.@ = : Y
Programag&o Schneider
Electric
Led de status:
Aceso: modo Prog. Cop.

IMPORTANTE

o

OBSERVAGAO

Pisca rapido: comunic. OK

Pisca lento: sem comunic. Desc.| Médulo Remoto 4E PT100

Modo Prog.: ID 247 / 9600

1| 20mA | v| 24vee |

R1
Ty R2
I'D]j R3 R4 \: - 2
=] ] ALIM. MODULO
=

mn OV 24V

00/SL'evs23a

lectric

SclénEeider

Conector dos canais Conector de alimentagdo
PT100 3 fios da remota

A alimentacdo da remota é separada da alimentacdo das entradas. Esta caracteristica
permite que fontes de alimentacdo distintas possam ser utilizadas em situagdes criticas de
interferéncia eletromagnética, normalmente proveniente das entradas.

O conector da alimentagdo possui um borne de aterramento da E/S remota, ndo podendo
ser ligado ao GND (0Vcc) de outro dispositivo. O conector da comunicagdo RS-485 possui

um borne de 0Vcc, podendo ser ligado ao GND (0Vcc) de comunicagdo de outro dispositivo
para manter o mesmo referencial.

34
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CAPITULO 5

Lista de remotas Especiais

Remotas especiais

A Interface de L _
Referéncia L Taxa de comunicagéo Descrigcao
comunicacao

RS232

2543.70 RS485 Apenas 9600 Conversor CAN J1939 Modbus RTU Escravo

Caracteristicas Elétricas

24Vcc (-20% / +40%).

2543.70 25mA @ 24Vce
RS485 e RS232

Modbus RTU, paridade par/impar, 1 ou 2 stop bits
Apenas 9600

50ms no méaximo

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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Esquema de ligacbes
O esquema de ligacdo da figura abaixo atende as seguintes remotas:
Conector do canal de Jumper de selecao: Conector do canal de
comunicagdo RS232 RS232<-> RS485 comunicagdo RS485
Atos Brio
LED de
— STS
Status . ] BA ‘D— D+ DV‘
Botio d 2 Rs232 [-1] RS485
otéo de g
R — Prog.@ = 3 3
Programacéo Schneider
aElnc tric
X TX Led de stalus:
RX RX JUMPER Aceso: modo Prog céo. 24370
Sinalizagdo de A=RS485 Pisca rapido: comunic. OK
comunicagao. ” B = (B=RS232} Pisca lento: sem comunic.| | - Desc.[_Mesocommrarcanmns |
2 - b Modo Prog.: 1D 247 / 9600
g Z g CAN 1 [ 25ma | v[ 24vec |
p= G s o
R
2 - 3’ = g . -
= ALIM. MODULO
min OV 24V
Schrider

Ml

l Conector de alimentagao
Conector de comunicagdo CAN da remota

A alimentagdo da remota é separada da alimentacao dos conectores de comunicacao. Esta
g caracteristica permite que efeitos de interferéncias eletromagnéticas, causadas por
acoplamentos na fonte de alimentacdo ou no cabo de comunicacdo, sejam minimizados.

O conector da alimentagcdo possui um borne de aterramento da E/S remota, ndo podendo

@ ser ligado ao GND (0Vcc) de outro dispositivo. O conector da comunicacdo RS-485 possui
O um borne de 0Vcc, podendo ser ligado ao GND (0Vcc) de comunicagdo de outro dispositivo

OBSERVAGAO .
para manter o mesmo referencial.
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Cabo de ligacéo

RS232.

Atos Brio
STS

F2543.7010

Prog.@

X X

Modbus

Schneider
8E|ectr|c
\

MA.005.01-06/11
01/07/2011

entre Atos BRIO CAN J1939 e Atos MPC6006 via

Atos BRIO Atos MPC6006
6 1 6 1
RJ11 - MACHO RJ11 - MACHO
O )
@ RX RX @
X X
3 3
® NC Ng_%
@ GND GND@
c NC NC @

[
i}

EREEREERETE

ovs

S

: :

oo
RaVS|| © ¢
oo

IHM

R4VE|

Schneider

DElectric Atos 6006

4

[r2)

|
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CAPITULO 6
Configuracbes minimas pararodaro Atos BRiO Soft

Atos BRIO Soft

e Processador: Pentium Il com 64Mb de RAM.
« Espaco disponivel no HD: 3Mb
« Sistema Operacional : Windows 98, 2000, ME, XP e Vista

NOTA

AN O Atos BRIO Soft € compativel com a plataforma Windows NT. O software encontra-se
disponivel na area de download no site: http://www.schneider-electric.com/

Software de configuracao

O software de configuragéo Atos BRIiO Soft permite a configuracdo e monitoragdo das remotas, sendo
possivel através dele executar as seguintes funcgdes:

» Identificar as remotas presentes na rede;

* |dentificar remotas desconhecidas;

e |nserir nova remota na rede;

» Configurar taxa de comunicac¢ao, nimero da estagéo, paridade e stop bit;

» Executar teste dos pontos de saidas digitais e analdgicas quanto ao correto funcionamento
através de acionamento direto dos mesmos;

* Supervisionar as entradas digitais e analogicas;

* Programar as entradas digitais como contagem;

» Definir timeout da remota.*

@ * Por questdes de seguranca, as remotas analdgicas da familia Atos BRiO ndo podem ser
configurados com a opcao “Sem timeout ”.

OBSERVAGAO
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Capitulo 6

Visao geral do menu de configuracdo do  Atos BRIO Soft

[£l Atos BRIO Soft

au - -
Barra de > <> dm @ L) 0 Q =l Atos BRiO Soft
ferramentas Localizar Configurar  Erwiar Config, Ajuda Linguagern S air Sobre Config Tools
Fiede | Disgndsico

H

Gerenciador

v

de remotas
‘Propriedades
M&o ha propriedades vélidas para este item.
Janela de N
propriedades g
Barra de

status \ A A

No

Localizar

®

Erwiar Config

i

Configurar

-

Linguaagem

Eer'iél' COM1 57600,8,1,Nenhuma

Area de diagnéstico

Abre janela para localizar remotas conectadas a rede.

Envia as configurages realizadas pelo usuario para a remota

Abre janela de configuracdo de comunicacao

Altera idioma do programa entre Portugués <-> Inglés

40
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Configurando a comunicagao

Antes de iniciar a configura¢@o de uma remota Atos BRIO, é necessério confirmar a configuragéo de
comunicacao utilizada pelo aplicativo.

O software Atos BRIO Soft realiza conexdes via Serial ou TCP/IP, configuradas nesta janela. A
configuracao utilizada é mostrada na barra de status do software, bem como o status da conexao.

Parametros de configuragcdo
para conexdo SERIAL

Config. Comunicagao

Serial
Comunicagio Timeout Tentativas
[coM1 w| [1000 2
TCFIP Baudrate Paridade
£ 4800 * Nenhuma
Parametros de configuracdo | ; ?gggo o
5 - Stophit mpar
para conexéo TCP/IP o T g
@ 5RO || 2 £ Par
" 0K X Cancelar|

CONVERSOR CONVERSOR

RS232 RS485 RS485

2345.30
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Inserindo uma nova remota na rede

As remotas saem da fabrica com a seguinte configuracao:

* Numero de estacao: 247;
e Baudrate: 9600bps;

e Sem paridade;

e 1 stop bit.

Ao criar uma nova rede de comunicacao, é aconselhavel criar uma relagéo de remotas com
@ numero de estagdo sequencial iniciando por 1, 2, 3 e assim sucessivamente. Esta
O orientacao é importante para que ao inserir uma nova remota (padréo de fabrica: estacgao
247) ndo haja conflito com nenhum nimero de estacéo ja existente.

OBSERVAGAO

Passo 1: Faca a ligacdo da nova remota na rede dando atencao para a indicacao dos sinais da RS485 D- /
D+. (Verifigue 0 esquema de ligacdo do produto na pagina 21).

Lo

Laocalizar

Passo 2: Utilizando o software Atos BRIO Soft, certifique-se que a serial do PC esta
conectada na rede de comunicacdo das remotas e pressione a tecla “Localizar ”.

Passo 3: Na janela de localizacdo de remotas (figura abaixo) marque a opc¢ao “Utilizar padrao de fabrica”.

|+ Localizador de EfS Remota

~Opeies de busca
Inicio Firn

MNum. daestagsa |1 |'||:|

»  Utilizar padrio de fabrica (BR 9600, (D 247, 8H1]

Clique para procurar > &] Localizar |

Cligque para cancelar a procura ' /

das remotas na rede

Barra de progresso da /

procura de estacbes

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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Desta maneira, ao clicar no botdo “Localizar ” o software ira procurar pelo nimero de estacao padréo de
fabrica na rede, encontrando a nova remota que acabou de ser inserida na rede.

Ao término da busca, o gerenciador de remotas mostrard a nova remota encontrada (veja abaixo).

<! Atos BRiO Soft

® {fi ® e

Localizar Configurar  Enviar Config. Ajuda
-Rede
-5l Rede
- RERID 247

NOTA

b Serdo listadas nessa busca, apenas as remotas que estiverem com a configuracdo do canal
serial igual ao default de fabrica (247, 9600, 8, 1)

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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Identificando remotas presentes na rede

Utilizando o software Atos BRIO Soft,
ﬁb certifique-se que a porta serial do PC esta
conectada na rede de comunicacao das

|+ Localizador de E/S Remota

Localizar . “ . N
remotas e pressione a tecla “Localizar .
~Oprde: de busca
Na janela de localizagdo de remotas (veja ao lado) Inicio Firn
escolha qual o range de busca das remotas a serem Murn, da estacio |1 10
localizadas.
. ) " I Utlizar padrdcfe fabrica [BR 9000, |D 247, 8H1]
Utilizando o exemplo ao lado, ao clicar no botéo
Localizar ”, o software ira procurar na rede pelas remotas 5 Lofdizar | o Eamaa
gue encontrar entre os numeros 1 e 10. /
. Fechar

|2l Atos BRiO Soft

& a&l @ o Para otimizar a localizacdo de uma remota, o0 usuario pode alterar
91 o range de busca, ou seja, para localizar uma remota que esta
Localizar  Configurar - Enviar Config. — Auds | gproximadamente entre 230 e 240 basta colocar no campo “Inicio

Rede 0 numero 230 e no campo “Fim” o numero 240. Com isso, 0
-1 3%y Rede processo de localizagdo de uma estacéo é mais rapido.

+-48 BRIO_T

+48 BRID_2

Ao término da busca, o gerenciador de remotas ird mostrar todas

+ 48 BRIO_3 .
as remotas encontradas (veja ao lado).

NOTA

b O range de busca das remotas esta definido de 1 a 247, sendo que néo existe ID igual a 0
(zero). O valor maximo para um ID sera de 247.

Quando utilizar a opgéo “Localizar " por meio do campo n°de remotas, serdo localizado s
@ somente as remotas com a mesma configuragdo do canal serial do Atos BRIO Soft, ou seja,
O se 0 Atos BRIO Soft estiver configurado com Baudrate 57600, sem paridade e 1 stop bit,
somente as remotas com esta configuracéo serdo localizadas.

OBSERVAGAO
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Configurando uma remota desconhecida

Caso o usuério ndo saiba qual a taxa de comunicac¢ao, ou nimero da remota na rede,
€ necessario ativar o “modo Prog “.

A ativacdo do “modo Prog ” (LED de Status acesso) € realizada pressionando o botéo
Prog da remota (veja a figura abaixo para localizar o bot&o).

Para alcangar o botéo, utilize uma chave de ponta fina no orificio frontal da remota
conforme a figura ao lado.

O modo Prog, ativa a configuracdo de fabrica da remota, ou seja, coloca a remota com
0 numero de estacdo 247, Baudrate de 9600bps, sem paridade e 1 stop bit.

No modo Prog é possivel reconhecer e configurar uma remota de configuragao
@ desconhecida. Esta funcao é uma funcéo que ativada nao interrompe suas funcdes, isto &,
O se 0 mestre da rede enviar uma solicitagdo ao Atos BRIO na taxa descrita acima, ela sera
executada.

OBSERVAGAD

Nesta condicédo utilize o Atos BRIO Soft conforme demonstrado no Passo 2, do item “Inserindo um nova
remota na rede ". (Ver pagina 42)

Apbs o reconhecimento da remota, configure as informacgdes do canal serial para os valores desejados,
conforme mostrado nos tépicos a seguir.

A remota sai do modo Prog quando se aperta novamente o botdo ou quando o Atos BRIiO Soft enviar nova
configuracdo para a remota.

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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Configurando os parametros das remotas na rede

Apos identificar as remotas presentes na rede, utilize a janela de propriedades para visualizar e alterar
suas configuracdes. Observe o contetdo da janela, muda conforme a remota Atos BRIO selecionado.

A configuracdo dos parametros seriais encontra-se na Fropriedades |"-.-"a||:|r |
propriedade “Comm”. Abra essa propriedade para visualizar = Comm Cammunication
seus valores, conforme mostrado abaixo. Addiess 1
. ~ . B audrate BR_39600
e Address : numero da estacdo da remota Atos BRIO; Paity e
e Baudrate : taxa de comunicagao da remota; Stonbi 5B 1
« Parity : Identificagdo de paridade (Par, Impar, SR =
Nenhuma); Infarmation Infarmation
« Stop bit: nimero de Stop bits na comunicacio; Timeout TW_002_5

Nos parametros do exemplo, observa-se um Atos BRIO de ID = 1 configurado com Baud rate de 9600, sem
paridade e com 1 stop bit.

I8 Atos BRO Soft
NOTA

No final de cada definicdo de um parametro confirme o 56:‘3 ak @
mesmo pressionando “Enter” no teclado. . . ) .
Localizar Configurar  Enwiar Config)
Reds
=I5y Reds
Depois de alterar os parametros da remota, aparecera +-( Bl

um simbolo de exclamacgdo chamando a atencédo do
usuario, informando que as propriedades daquela remota
foram alteradas. Selecione a remota Atos BRiO com o
mouse antes de enviar a configuragao.

Estes parametros podem ser alterados conforme a necessidade de sua rede. Para que sejam gravadas as
novas informagdes na remota, pressione o botéo “Enviar Config ” da barra de ferramentas.

@

E reviar Config

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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Informacgdes de uma remota Atos BRIO

O campo de informacéo permite a visualizagédo da funcéo, modelo e versdo do firmware bem como a
configuracdo do tempo de “Timeout "

Propriedades
. . . . . Propriedades W alor

« Firmware Version : Exibe a versao de firmware da P | —

remota: Carimm Commuricatian
+ Model: Exibe a referéncia da remota e descri¢do; = '”f':"ma“_':'”_ Infarmation
* RecordFlashCounter: Exibe a quantidade de D.ESD”F'“':'” _

vezes que memoria Flash foi gravada. Campo Firmwaretersion  01.04

valido apenas para as remotas digitais. kode 2543.20 - 16E N/P 24¥cc

RecordFlazhCounter |13
Timeout TW_002_5

Configuracéo do Timeout

O timeout define o tempo maximo que a remota aguarda um

Propriedades |Va|':'r | frame de comunicacéo valido antes de desligar suas saidas

Comm Communication (50ms até 12s).

[nformation Informnation ' i -

Timeout TM_002_S| »| Abase d(ai tempo do ';I.meOLg[ esta em mili segundos. O campo

T, B50 MG — possui valores ja configurados.
Th__300_mM5
Th__550_pS O Timeout default das saidas digitais é de 5 segundos.
YMEa Dependendo do processo, € necessario ajustar este valor.
TH_003_5 L N . _ _
TM_004 S O usuério tem a opgdo de nao configurar o Timeout, para
TH_0O05 5 ¥| isso, basta selecionar a opcéo “Sem timeout ". Esta opcéo

esta disponivel apenas para as remotas digitais.

Por medida de seguranca, ndo € aconselhavel trabalhar com o equipamento sem antes
configurar um “Timeout ”.

Monitorando entradas e saidas através do Atos BRIO Soft

Antes de iniciar a monitoragdo, certifique-se de que o sistema no qual esta ligada a remota
esteja em situacdo de seguranca, pois a monitoracdo permite que O usuario acione ou
desacione uma saida (somente para as remotas com saidas digitais e analdgicas) por meio
do Atos BRIO Soft.

. . . . Diagndstico
Na &rea de diagnéstico, escolha a remota que deseja monitorar e
pela caixa de sele¢cdo “Modulo ”, como mostrado ao lado ou [BRI03 <] Iniciar dagndstics

selecione o modulo na janela do “Gerenciador de remotas

EE:S—; | Gaids Gl
Pressione o botdo “Iniciar diagndstico ” para iniciar a

comunicacao com a remota.
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Remota Digital

Atos BRIO Soft

As guias de diagnosticos serdo preenchidas com os status da remota, conforme mostrado abaixo:

*Clique para terminar diagndstico
da remota selecionada.

*Remota em

*Lista de saidas digitais.

*Mostra status de cada saida da remota.
(Valido somente para as remotas que
possuam saidas digitais.)

*Lista de entradas digitais.

*Mostra o status de cada entrada e
seus respectivos valores de
contagem. Somente para as entradas
configuradas no modo “Counter”.
(Valido somente para as remotas que
possuam entradas digitais.)

Capitulo 6
Diagnastico
J Y Parar diagndstico |
ESal’u:la Drigital Entrada Digital
W alor Valor  |Acc |F'reset [I

50 w EN g a 1
51 _Q E1 g a 1
52 g EZ2 g a 1
53 g E3 g a 1

E4 g a 1

ER g a 1

EE g a 1

EV A g a 1

NOTA

Para isso, clique sobre uma saida.

O status das saidas digitais pode ser alterado manualmente durante o modo de diagnostico.

A indicacdo de saida ligada é mostrada em vermelho.

Saida Digital

50

51

52

53

CelcKz

48
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Programando uma entrada digital como contador

As entradas digitais da remota podem ser programadas para ||~ i+ Rede -
funcionar como um contador, podendo sinalizar o fim da - B?":'.-z.
contagem através de uma saida digital associada a esta =0 g 'g'té'llj-'”p”t
entrada. Por exemplo, a saida digital 1 podera ser ativada f E1
guando a contagem associada a entrada digital 1 atingir o T E2
valor do "Preset”. T e3
I E4
I ES
Para programar uma entrada digital como contagem, I EG
selecione uma entrada digital da remota e na guia IEY .
:Propried?des ", configure a opgao “InputFunction ” como F'rn:-priedade; =
Counter *. Fropriedades |"-.J'a||:|r |
As funcdes de “EnabledAlarmOutput ” e “Preset” somente EnabiedlaimOutput | True
funcionam quando a entrada (“InputFunction ) estiver g Fusetisiu [~
configurada como “Counter ”. Preset 10

Apbs configurar as entradas, selecione o icone da remota analdgica e clique

Entrada Digital e - o
Valor Jhce  |Preset | no botdo “Enviar Config ".
ED ) 3 1 . o ] ]
E1 @[ 0 Durante o diagnéstico da remota € possivel observar o status @
£z 9 0 0 da contagem no campo “Acc” (acumulador). Este campo Enwiar Config
3 ) 0 0 pode ter seu valor modificado manualmente durante o

diagndstico diretamente na tabela.

Para associar uma saida ao modo de contagem, habilite a op¢ao “EnabledAlarmOutput " na janela de
propriedades da entrada. Com esta configuracéo habilitada, quando o valor de “Acc” da entrada “EQ” se
igualar ao “Preset”, a saida “S0” serd ligada. Lembrando que esta opc¢dao fixa a entrada com a respectiva
saida, ou seja, a entrada 1 € fixa com a saida 1 e assim sucessivamente até a entrada 4 e saida 4, no qual
as demais entradas ndo admitem a configuracdo de associar saida, apenas de contagem.

Saida Digital Entrada Digital
M alor Malor  [Acc |F'reset |
50 9 EN ! 10 10
51 g E1 g a 1
52 g EZ2 g a n
53 g E3 g a 1

Uma saida NAO pode ser ligada/desligada manualmente ou via comunicacdo quando
ativada na configuracdo “EnabledAlarmOutput ”

=z
HI7E
>

A contagem de pulsos nao é€ inibida quando o valor do campo “Acc” (Efetivo) atingiu o valor do “Preset”,
isto €, a contagem continuard até o valor madximo de 65535 e em seguida retornar para o valor “0” (zero).

Para efetuar o “Reset” do contador e/ou desativar a saida associada, basta escrever o valor “0” (zero) no
campo “Acc” (Efetivo) e pressionar “Enter”.
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Remota Analdgica — Entradas

As guias de diagndésticos serdo preenchidas com os status da remota, conforme mostrado abaixo:

*Clique para terminar diagnostico
da remota selecionada.

Diaghdstico

_,—-P
*Remota em monitora¢do. |
| J M Parar diagndstico |

) — E ntrada Analdgica
*Lista de entradas analdgicas. - -
*Mostra o valor do efetivo, minimo J Yalor |M 11 |Ma:-:
de escala e maximo de escala Entradal 100 100 ERE35
configurado em cada canal. '
*Valido somente para as remotas Entrada2 O I 100
que possuam entradas analdgicas. Ertrada? 121 100 2000

Entradad |GG A 0 A 4000 A

*Efetivo de cada canal analégico. Valor exibido
de acordo com fundo de escala configurado.

*Fundo de escala configurado para
cada canal. Valor de minimo e méaximo.

Configurando entrada analdgica

Rede
Para configurar a entrada analégica, selecione com o cursor do mouse a -5y Rede
entrada a ser configurada. A janela de “Propriedades” ird exibir os itens para - BRIO_1
configuracdo. Para confirmar os dados de configuracdo, pressione “Enter” ou -, Analogic_lnput
mude o foco do campo selecionado. Entradat
Entradaz
« Enabled: “True” habilita e “False” desabilita entrada analdgica:; E”:'ajai
* InputFunction : Seleciona a configuracdo de entrada em tenséo e
(0 a 10Vcc) ou corrente (0 a 20mA). Somente para 2543.60 e
2543.62E.
Lembrado que o esquema de ligacdo do produto deve ser correspondente Propriedades
com a configuragao enviada via software (Ver esquema de ligacéo na pagina  |erapriedades Valor
29) Enabled True
. . , . . , . InputFunction  iIFTensaol 0y
¢ LimitMax : Define o valor maximo da leitura do canal analégico: G T i
o] Para 2543.60 e 2543.62E, limite maximo = ——
65535: Lirmnittdir 0
0 Para 2543.62, limite maximo = 4000.

e LimitMin : Define o valor minimo da leitura do canal analdgico;

Apobs configurar as entradas, selecione o icone da remota analdgica e clique no botao “Enviar Config ”.

©

Errviar Canfig
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As guias de diagndsticos serdo preenchidas com os status da remota, conforme mostrado abaixo:

*Clique para terminar diagnostico
da remota selecionada.

Diagnaztico

>
*Remota em monitoracao. —I_ |

J v Parar diagnadstico

Saida Analdgica

*Lista de saidas analdgicas. alor |Mé:-: |
*Mostra o valor do preset e maximo de J

escala configurado em cada canal. Saidal 2000 4000
(Vélido somente para as remotas que Caida? Jnaa L4000
possuam entradas analdgicas.) o

*Para validar o valor do preset, digite
o valor e mude o foco do campo.

NOTA

Configurando saida anal6gica

Para configurar a saida analégica, selecione com o cursor do mouse a saida a
ser configurada. A janela de “Propriedades " ira exibir os itens para
configuracdo. Para confirmar os dados de configuracdo, pressione “Enter” ou
mude o foco do campo selecionado.

* Enabled: “True” habilita e “False” desabilita saida analdgica;
» LimitMax : Define o valor maximo da leitura do canal analégico:
0 Para2543.62 e 2543.62S, limite maximo = 4000.

Lembrado que o esquema de ligacdo do produto deve ser correspondente com
a configuracdo enviada via software (Ver esqguema de ligacdo na pagina 30)

Apbs configurar as saidas, selecione o icone da remota analdgica e clique no
botdo “Enviar Config .

Ervviar Config

O status das saidas analogicas pode ser alterado manualmente durante o modo de
diagnostico. Para isso, clique sobre uma saida e digite o valor desejado.

Hede
-5y Rede
-4 BRIO_1
- g Analogic_Output
Saidad
Fropriedades
Propriedades Walor
Enabled True
Limnithd ax 4000
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Remota de Temperatura Termopar

Atos BRIO Soft
Capitulo 6

As guias de diagndésticos serdo preenchidas com os status da remota, conforme mostrado abaixo:

*Clique para terminar diagndstico
da remota selecionada.

*Remota em monitoracao.

*Lista das entradas
em temperatura.

Diagnastico
J V Parar diagnostico

T EMpErature

W alor
Temperature 1 1815
Temperature 2 181.4
Temperature 3 1801
Temperature 4 181.2

Valor das entradas de Temperatura em °C

52
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Configurando canais de Temperaturas - Termopar

Para configurar os canais de temperatura, selecione com o cursor do mouse “Temperature ". A janela de

“Propriedades ” ir4 exibir os itens para configuracdo. Para confirmar os
dados de configuracdo, pressione “Enter” ou mude o foco do campo
selecionado.

» Termopar : Seleciona o tipo de Termopar a ser utilizado (Ver
tipos de Termopar na pagina 32)
* TermoparJunta : Habilita/desabilita junta fria.

Ap0s configurar as entradas, selecione o icone da remota de temperatura
e clique no bot&o “Enviar Config”.

Errviar Canfig

Diagndstico dos canais de Temperatura - Termopar

Nenhum dispositivo conectado na entrada da remota:

MA.005.01-06/11
01/07/2011

Feds

--3iy Rede

-8 BRIO_T

Propriedades

E Temperature 1

g Temperature 2
g Temperature 3
g Temperature 4

Froperty

W alar

Termopar

Termopar)unta

Tipo_J

Sem_Junta_Fria

« Com compensacdao de junta fria Desabilitada : o valor assumido pela entrada sera o valor do

fundo de escala do tipo de termopar utilizado.

» Com compensacao de junta fria Habilitada: o valor assumido pela entrada serd o valor do

fundo de escala do tipo de termopar utilizado somado ao valor da temperatura ambiente.

Terminais em curto-circuito: o valor assumido serd -0,1C para qualquer tipo de termopar utilizado,

independente se a junta fria estiver ou ndo habilitada.

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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Remota de Temperatura - PT100 (3 fios)

As guias de diagnosticos serdo preenchidas com os status da remota, conforme mostrado abaixo:

*Clique para terminar diagnéstico
da remota selecionada.

Diagnaztico

n
>

J V Parar diagndztico

*Remota em monitora¢do. =

; emperature

W alor

Temperature 1 22

p Temperature 2 322
*Lista dos canais

em temperatura. Temperature 3 222

Temperature 4 3222

*Valor dos canais de Temperatura em °C

Diagnodstico dos canais de Temperatura - PT100 (3 fios)

Conforme a tabela abaixo, observe os valores que as entradas assumirdo de acordo com a conexdo dos
fios do PT100. Como os valores validos estdo na faixa de -100C a +600C, qualquer leitura fora desse
range é considerada invalida. Isso pode acontecer caso algum dos terminais do sensor PT100 esteja
rompido, em curto-circuito, ou se a entrada da remota ndo possuir nenhum dispositivo conectado.

Condigdo das entradas Valor exibido ()

=T Valores validos na faixa de -100 a +600C
W 600,1
* 600,1
>|-<[ -100,1
E_‘ -100,1
Entrada sem dispositivo conectado 600,1
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As guias de diagnosticos serdo preenchidas com os status da remota, conforme mostrado abaixo:

*Clique para terminar diagndstico
da remota selecionada.

*Remota em monitoracéo.

*Lista de pardmetros convertidos de
CAN J1939 para Modbus RTU

Diagnostico
| —T>

J Y Paiar diagndstico
CanJ
Descrigio M alor
RotagZo[RPM]
Temperatura em graus Celsiuz a5
Preszdo do dleo em Kgfiom2 50
Tenz3o da bateria em Voltz 187
Conzumo de combustivel em Litnoz/hora 1)
Temperatura em Fahrenheit 185
Preszzdo do dleo em PSI 72
Conzumo de combustivel em galdoshara 37
Falha de zensor 21545

*Parametros convertidos
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Remota WEBNERQO8

As guias de diagnosticos serdo preenchidas com os status da remota, conforme mostrado abaixo:

*Clique para terminar diagnéstico
da remota.

Diagndstico
Ly

J VY Parar diagndstico

Eritrada Digital

*Remota em monitoracao.
Walor A |
ED g 0
E1 g 0
E2 g 0
*Lista de entradas digitais. E3 Q 0
*Mostra status de cada entrada da remota. E4 y 1]
ER g 0
EG g 0
EY g 0 R
*Valor do efetivo de cada entrada.
Reds
—l-4y Reds
—|-gg BRIO_10
Na remota WEBNEROS todas as entradas s&o ol Digital ot
contadoras, por isso seu InputFunction tem o Ifﬁ? F
nome de Mixed em sua configuracdo. Nao existe a : "
opcéo de alterar este “InputFunction ” Fropriedades
Fropriedades Y alor
InputFunction  |Mixed I
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As guias de diagnosticos serdo preenchidas com os status da remota, conforme mostrado abaixo:

*Clique para terminar diagnostico

da remota selecionada.

*Remota em monitoracao.

MA.005.01-06/11

Dlagndstico

*Lista de saidas digitais

[
>

Saida Digital

J |' Farar diagnastico

*Mostra status de cada saida da remota.

>

50

51

52

53

a4

=5

|(((((,(£EE( e

z

01/07/2011

* Inverter : Quando a saida “Inverter " for acionada, o estado das saidas “S0” a “S7” é invertido
» Alarmes: Quando a saida “Alarmes ” for acionada, a saida “S7” passa a funcionar como alarme

de TIMEOUT.

& Se as saidas “Alarmes ” e “Inverter ” forem acionadas a saida “S7” ficara sempre ligada

guando houver comunicacao

OBSERVAGAO
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CAPITULO 7

Aplicando a remota Atos BRiO com os controladores programados
pelo Atos Al Soft

Atos Al Soft — Atos BRIO Soft

Para o aplicativo Atos Al Soft, a comunicacdo com dispositivos externos é feito através do Access Path , o0
qual permite ao usuario capturar os dados de outros dispositivos, utilizando o protocolo Modbus ou APRO3.

As remotas Atos BRIO utilizam somente o protocolo Modbus RTU.

Com uma rede padréo elétrico RS485 e protocolo Modbus, é possivel alocar até 31 remotas Atos BRIO em
rede mais um mestre, com um total de 32 elementos.

N&o confundir nimero de estagdo (ID) com a quantidade de remotas em rede. O valor
maximo para um ID é 247, diferente do nimero maximo de 31 remotas na rede.

A declaragéo dos frames de comunicagéo deve respeitar os enderecos Modbus das remotas.
(Os enderecos Modbus estéo disponiveis a partir da pagina 74)
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Iniciando Projeto

Atos BRIO Soft

Capitulo 7

= H8 Hardware A
= O Rack 1 [6006.22)
= [f] a1 -e006.05

=7 Serial A i
o _ , _ _ LS seriaB | o
A primeira fase do projeto é configurar o canal serial do Mestre Modbus RS485, | . 5
guanto a taxa de comunlca(;ao,~par|dade e nimero de_stop blt,_que devem estar Fropraties R
compativeis com a programacédo da remota Atos BRIO (configurados no At0oS | geral
BRIO Soft). Porta R5465
+|APRO3
. ~ , . , . . . = Modbus
Esta informacdo esta disponivel no Gerenciador de Projetos, na guia de Baud Rate 57600
configuracao de hardware do Atos Al Soft, conforme a figura ao lado: Paridade Nenhum
Data Bits 8
L L. . ., . . Stop Bits 1
E necessario o acionamento das varidveis de sistema MODBUS B e N estagEo 1
MASTER_B para habilitar modo mestre no canal RS485. Neste exemplo do j;;::Rate e
programa de usuario, é apresentada uma logica simples para habilitar o Paridads Sihiss
protocolo Modbus, o modo Mestre, e a sinalizagdo de falha de comunicacao. Data Bits 3
Stop Bits 1
HADRILITA HOT &) ML ol | -
Fi i |
el { | | 5} l
LED} s |
000z | | 9, |
ARILITA WODO NESTRN RE4RE =w=ww==wss
FZ LEwe I
e i} {5} |
LEDT MASTER B |
004 { | { |
\ ssessssess DINALTIA BERD DE CONMUNICACAD =
ALARME LED=
oo - 1
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Habilita Modbus RS485

Para a ativacéo do protocolo Modbus, segue o esquema do exemplo:

* F1-TeclaF1 daIHM (aciona estado interno LED1);

e LED1 - LED 1 da IHM (Sinalizagéo e contato de acionamento do estado interno MODBUS_B);
« MODBUS_B - Habilita protocolo Modbus para o canal RS485;

Habilita Modo Mestre (Access Path)

Para a ativagdo do modo mestre, segue o esquema do exemplo:

* F2-Tecla F2 da IHM (aciona estado interno LED?2);
« LED2 - LED 2 da IHM (Sinalizacéo; e contato de acionamento do estado interno MASTER_B);
* MASTER_B - Habilita comunicagéo no Access Path (modo Mestre).

NOTA

AY Independente do exemplo dado, os estados internos MODBUS B e MASTER_B devem ser
acionados para que a comunicacao e o protocolo Modbus funcionem corretamente.

Sinaliza erro de Comunicacao

Para sinalizar quando houver erro de comunicagéo segue o esquema do exemplo:

« ALARME - Variavel booleana utilizada como Variavel inicial de alarme configurada no Access
Path;

* LED3 - LED 3 da IHM (sinaliza quando a variavel ALARME estiver habilitada);
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Acionamento de saida digital através de temporizado  rno CLP

Este exemplo mostra como acionar uma saida digital da remota Atos BRIiO por meio de um temporizador
no CLP.

TEMPORIZADCR.
TRLE TON |
0006 | | EM ENO |
F4—{IN o sama
PRESET—] PT ET —EFETIVD

A instrucdo TON é um temporizador com duas entradas:

* EN — Habilita execugéo da instrucéo.

* IN — Inicia temporizacéo.

+ TRUE - E um estado interno com condi¢éo de sempre ligado, habilitando a execucdo da
instrucao;

* F4 —Tecla F4 da IHM habilita ou desabilita e entrada IN do TMR;

» PRESET — Variavel do Preset do TON;

* EFETIVO - Variavel do Efetivo do TON;

e SAIDA - Variavel booleana que sera acionada quando o valor do Efetivo se igualar com o valor
do Preset.

A configuracao do Access Path deste item esta na pagina 67

Tela de edicao do preset

Este é um exemplo de uma tela de programacdo na IHM, onde ha um campo de edicdo do PRESET e
visualizacdo do EFETIVO do temporizador do CLP.

Propriedades | Supervisionar varidveis
= Geral
Caluna 13
= H8 Hardware Linha 3
# O Rack 1 [6006.22) 000 - SAIDA Waridvel PRESET
= () 6006P92 - IHM 4x20 LCD Descricho
+ [E2 000 - SAIDA L3 = W, o E i Méscara
+ 001 -ENTRADA Unselect  Edit/view Bargraph TruefFalse  Selector  Stringlist  Animation .
4 002 - COMUNICACAO |}
+ S8 Tarefa
Receitas
b2 Grafico v
s [T—— Propriedades | Supervisionar varidveis
= Geral = Geral
Id 0 Coluna 13
Norne SAIDA Linha 4
Nivel de sequranca Acesso livre Varidvel EFETIVG
Tela-alvo 51 3 Descricdo
Tela-alvo 52 i = - .
Descricdo IMascara s
Navegasfio [N | T |-
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Aciona Saida digital por meio de Entrada digital do Atos BRIO

Este item mostra como utilizar a remota Atos BRIO com a configuragdo: Ativar uma saida digital por meio
de uma entrada digital (Modo “Counter ") do Atos BRIO.

Para isso, a entrada digital deve estar configurada como “Counter” no Atos BRIO Soft e o
“EnabledAlarminput " deve estar em “True”, lembrando que esta opcéao fixa a entrada com a respectiva
saida, ou seja, a entrada 1 é fixa com a saida 1 e assim sucessivamente até a entrada 4 e saida 4, no qual
as demais entradas ndo admitem esta configuracdo (Para o modelo 8E/4S).

Edicdo de Preset do Atos BRIO - Conversao decimal para hexadecimal

Esta converséo € necessaria, pois 0o Atos BRIO aceita somente valores em hexadecimal. Para o exemplo
dado, sera mostrado como gerar um campo de edicdo do Preset em decimal na IHM e converté-lo para
hexadecimal.

wrErrrerrrsss CONVERSAD DE DECIMAL PADRA HEXADECIMAL +#wssswssess

* T |
onos EM ENC

PRESETd—]IN —PRESETh |

A instrucdo *_TO_** é uma instrugdo que quando a entrada EN for habilitada é feita a conversao do
contetdo de IN e colocado o valor na saida da fungéo:

* EN - Habilita execuc¢ao da instrugéo.
* IN — Valor a ser convertido.
+ SAIDA DA FUNCAO - Valor convertido.

No exemplo do programa de usuario, sera feita uma conversdo decimal (PRESETd) para hexadecimal
(PRESETNh).

Grupo Regiao do Tipo de Dado
USUARID  » IMTSUINT S ORD

Endereco Haome Tipo de dado Atributo Walar Inicial
&MU INT RETENTIVO
IS PRESETA UINT Nin BETEN. .. a
£MUE PRESZETh WORD Nio BETEN... leg0000
M7 INT RETENTIVO

A Configuracdo de Frames deste item esta na pagina 68.
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Visualizar o Efetivo - Conversdo hexadecimal para decimal

Esta conversdo é necessaria, pois 0 Atos BRIO aceita somente valores em hexadecimal. Para o exemplo
dado, serd mostrado como gerar um campo de edicdo do Preset em decimal na IHM e converté-lo para

hexadecimal.
wxxxwrerrrwr CONVERSAOD DE HEMADECIMAL PARL DECIMAL***xsssssxss
ooos EM EMO
EFETIMOh— IN —EFETIVOd |

Fig. 1. Conversao HEXA para Decimal.

A instru¢cdo * TO ** é uma instrucdo que quando a entrada EN for habilitada é feita a conversdo do

conteudo de IN e colocado o valor na saida da funcgéo:

« EN - Habilita execucao da instrucéo.
e IN —Valor a ser convertido.

» SAIDA DA FUNCAO - Valor convertido.

No exemplo do programa de usuario, sera feita uma

(EFETIVOd).

conversao hexadecimal (EFETIVOh) para decimal

Grupo

USUARID

Endereca

A Configuracdo de Frames deste item esta na pagina 68.

FHWT
MW
M3
FHIILO

w

Mome

EFETIVOd
EFETIVOhL

Regido do Tipo de Dado
IMTHUIMTYWORD

-
Tipo de dada Atributo Walor Inicial Dezcri
INT RBETENTIVO

UINT Nio RETEN... @

oD Nin DETEN. .. 160000

INT RETENTIVO

Tela de edicdo do preset e visualizacdo do efetivo “Acc”

Este € um exemplo de uma tela de programagdo na IHM, onde ha

visualizacdo do Efetivo (“Acc”).

= B8 Hardware

+ O Rack 1 [6006.22]

= [E) sooepaz

- [HM 4x20 LCD

+ 000 - SAIDA
+ B2 001 - ENTRADA

+ B 002 - COMUNICACAO

v

Propriedades | Supervisionar varidveis

= Geral
d
Nome
Nivel de sequranca
Tela-alvo 51
Tela-alvo S2
Descricdo

| Inkermedidrio

1
ENTRADA
Acesso lvre

001 - ENTRADA

*

Unseleck

Edit/%iews Bargraph Truef/False Selector  Stringlist  Animation

um campo de edicdo do Preset e

Propriedades | Supervisionar varidveis

= Geral
Coluna 1z
= = Linha 3
& FiE Wariavel PRESET
Descrigdo
Tamanho 4
Precisio [u}
Min
Méx
Erue
Propriedades | SUpEFVISIONar Yaridvels
= Geral
| Coluna 15
E E E E Linha 4
\ waridvel EFETIVOd
Descricio
Tamanho 4

Precisdo i)

Editawvel False

64
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Reset / Alteracao no Efetivo do Atos BRIO

Em funcéo dos frames da Comunicacdo Access Path serem atualizados de forma continua, a criagédo de
um frame para enviar o valor “0000h” no efetivo, tornaria a contagem inviavel, pois continuamente
estariamos enviando o valor de zero e interrompendo a contagem.

Para contornar esta situacdo, o usudrio pode enviar o valor “FFFFh” onde néo ha efeito na atualizacdo do
campo, pois 0 Atos BRIiO nao interpreta este dado e a contagem prossegue.

Desta forma, alternando entre enviar “0000h” (em um determinado instante) e depois o valor “FFFFh”
(continuamente) o usuario comanda 0 momento em que a zeragem da contagem deve ser feita.

Este mesmo recurso pode ser utilizado para inserir um valor diferente para o Efetivo (“Acc”.) da contagem
interna do Atos BRIO, alternando sempre entre o valor pretendido para o efetivo da contagem e o valor
“FFFFh” (continuamente) para prosseguir a contagem.

O contetdo da varidvel ZERA_EFETIVO, que € escrito no endereco do Efetivo do contador por meio da
Comunicacao Access Path, € alterado conforme o estado da tecla F3 da IHM.

Grupo Regido do Tipo de Dado
LSLARIO “ INTAUIMNT YW ORD L
Enderego Marme Tipo de dado Atributo Walor [nicial Dezcri
(MITLO INT RETENTIWVO
$MITLL | ZERA EFETIVO | woED | RETENTIVD
(EMITLZ INT RETENTIWVO

No exemplo do programa de usuério, mostra a utilizacdo da instru¢do MOVE (movimento de dados), onde
a instrucdo executa a movimentagdo de um valor em outra variavel quando sua entrada EN for habilitada.

Sendo assim, enquanto o contato normalmente fechado F3 estiver acionado a instrucdo MOVE carrega a
constante “FFFFh” para o conteddo da varidvel ZERA_EFETIVO. A remota Atos BRIO ignora esta
informac&o e 0 mesmo ndo reseta o contador (Acc — Efetivo).

No momento em que a tecla F3 for pressionada, o contato normalmente fechado ir4 se abrir (inibindo o
carregamento da constante “FFFFh”) e o contato normalmente aberto serd fechado (carregando o novo
valor da constante “0000h” para o contetudo da variavel ZERA_EFETIVO. Dessa maneira a remota Atos
BRIO ir4 interpretar esta informacgéo e o contador (Acc — Efetivo) sera resetado.
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No lugar da constante “0000h” poderia ser um valor de ajuste do Efetivo. Poderia ser também, a
movimentacao do valor de uma variavel para o Efetivo.

Lembrando sempre que, o Atos BRIO aceita somente valores no formato Hexadecimal.

#rFxerwerrsr QESET DO CONTADOR O DESACTONAR SATDA APOS COMTAGEM *+++s+sssrss

F3 MOVE |
o010 11 EM ENO |

WORDE L 6#FFFF—IM —ZERA_EFETIVG

RESET D0 CONTADOR

F3 MOVE |
o011 { | EM ENO |

WORD# 16 0000— IN —ZERA_EFETIVG

A Configuracdo de Frames deste item esta na pagina 69.
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Comunicacgao Access Path

A configuracé@o dos canais de comunicac¢do para o modo Mestre é realizada no item Access Path na area
do Gerenciador do Projeto.

Selgcione o canal de comunﬁc;agéo com o cursor do mouse, com 0 5 Pecee T
botéo direito do mouse habilite a op¢cdo Mestre. Lembrando que, i 6006.05 1 Serial A
para os canais de comunicacdo da CPU com o Atos BRIiO também il 15006.05 &1 Seril 6 [0 o e ctre
€ necessario selecionar o tipo de protocolo Modbus No campo | Propriedades | supervisionar variaveis | Movo Frame
Protocolo. = Médulo
Nome: CPU 8E | 85 "N" [24Vcc]
. . Modelo 6006,05
e Timeout (ms): Tempo em mili segundos que a CPU Jumper selec. A
aguarda a resposta de um frame antes de sinalizar Cana" Serial B
H . = Geral
algum tlpO de falha’_ , . . Protocolo Modbus
* Qtde Alarmes: Variavel do tipo UINT, que relaciona o Mado Comun. Mestre
numero de estacdes na rede com a quantidade de :‘éb*“tatd? ) ;';:
. ~ Imeout (ms,
alarmes, ou seja, com 25 slaves na rede deveréo ser Tempo entre frames (ms) 10
colocados 25 alarmes. Qde Alarmes L
« *Variavel inicial de alarme: Variavel do tipo booleana. Variéveliniclal de slame. | ALARME

Varidwel inicial de falha FALHA

* *Variavel inicial de falha: Variavel do tipo UINT.

- * Estas variaveis estao relacionadas com o campo Qtde Alarmes, ou seja, com 25 alarmes
N configurados serdo fixadas 25 variaveis a partir do endereco inicial de falha. Quando a
primeira estacdo apresentar algum erro a primeira variavel inicial de falha ira exibir um
cédigo que relaciona o tipo de erro. Se a décima estacdo apresentar algum erro a décima
variavel de falha ira exibir qual o tipo de falha

Acionamento de saida digital através de temporizador no CLP

A configuracdo dos Frames seré da forma a seguir (orientando-se pelos dados da pagina 62):

* No campo Variavel Inicial coloque a variavel de

saida do temporizador do CLP (SAIDA); | Gerenciador do Frojeto | Simulador de 1/0
* A Qtde de Variaveis é apenas 1. - %= Access Path
* No campo Endereco remota coloque o endereco da “ff 6006.05 A1 Serial A
saida digital da remota Atos BRIO, neste exemplo = " 6006.05 Al Serial B
sera acionada a saida digital 2 correspondente ao andl Frame 1

endereco 0001h de acordo com a funcdo 0x05 -

: . : . . Propriedades | Supervisionar varidveis
Force Single Coil (Acionar uma saida) que esta na | Prop : .

tabela de saidas do item Enderecos Modbus; 3 Geral
«  No campo N° estacéo da remota coloque o ID (1) da | VeriévelInical — SAIDA
L Qtde de varidveis 1
remota Atos BRIO; Endereco remota 0001 hexa
MO estacdo daremota 1
No momento que o Efetivo se igualar com o Preset do Funcao Force Single Coil

temporizador a variavel de saida SAIDA passara de OFF para Tempo Atualizaco(... 0
ON, acionando consequentemente a saida digital 2 do Atos Yariavel Atualizacdo
BRIO.
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A configuracéo dos Frames é dada da seguinte forma (orientando-se pelos dados da pégina 63):

» No campo Variavel Inicial coloque a variavel
convertida para hexadecimal (PRESETh);

¢ A Qtde de Variaveis é apenas 1.

* No campo Endereco remota, coloque o endereco
0000h correspondente ao Preset do contador 1 da
remota Atos BRIO, de acordo com a fung&o 0x06 -
Preset Single Register que esta na tabela de Preset
dos contadores do item Endere¢cos Modbus;

* No campo N° estagéo da remota Atos BRIiO coloque
o ID (1);

No momento que o Preset (PRESETd) do CLP que estd em
decimal for editado, serd convertido automaticamente pela
instrucdo * TO_** para hexadecimal e movimentado para a
variavel PRESETh. Com isso, a fun¢éo 0x06 modifica o valor no
endereco 0000h (Contador 1) da remota Atos BRIO.

| Gerenciador do Projeto | Simulador de 1jO

= W Access Path
W 6006.05 Al Serial A
= 6006.05 Al Serial B
= Frame |
il Frame 2

| Propriedades | Supervisionar variaveis
= Geral

Varidvel Inicial PRESETh
Qtde de varidveis 1
Endereco remota 0000 hexa

MO estagdo da remota 1

Funcao Preset Single Register
Tempo Atualizacdo(... 0

Yaridvel Atualizacdo

Visualizacdo do Efetivo do contador interno do Atos BRIO

A configuragéo dos Frames seré da seguinte forma (orientando-se pelos dados da pagina 64):

* No campo Variavel Inicial indique a varidvel no qual contém o valor do Efetivo do Atos BRIO em

hexadecimal (EFETIVOh);

* A Qtde de Variaveis € apenas 1.

* No campo Endereco remota, coloque o endereco
0020h correspondente ao Efetivo do contador 1 da
remota Atos BRIO, de acordo com a funcéo 0x03 -
Read Holding Registers que esta na tabela de
Efetivo dos contadores do item Enderecos Modbus;

* No campo N° estacéo da remota coloque o ID (1) da
remota Atos BRIO de E/S;

No momento que o Efetivo (enderegco 0020h) do contador 1 da
remota de E/S, que estd em hexadecimal, for alterado, sera
enviado para a variavel EFETIVOh do CLP (Funcédo 0x03 —
Read Holding Registers) e convertido automaticamente pela
instrugdo *_TO_** para decimal e alocado para o conteudo da
variavel EFETIVOd. Com isso, ho campo de visualizacdo da
IHM do EFETIVOd (Efetivo), serd mostrado o valor em decimal.

| Gerenciador do Projeto | Simulador de IJO
=) W Access Path

W 6006.05 A1 Serial A
= % 6006.05 Al Serial B

= Frame 1
= Frame 2
: Propriedades | Supervisionar varidveis
= Geral
Varidvel Inicial EFETIYOh

Qtde de varidveis 1

Endereco remota 0020 hexa
MO estacdo da remota 1
Funcao Read Holding Reqgisters

Tempo Atualizacdol... 0

Yaridvel Atualizacdo
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Reset do Efetivo acionado pela entrada digital do Atos BRIO

Para o reset do Efetivo interno do Atos BRIO, a configuracédo de
frames é da seguinte forma (orientando-se pelos dados da

pagina 65):

No campo Variavel Inicial indique a variavel

ZERA EFETIVO onde F3 em OFF carrega FFFFh ou
F3 em ON carrega 0000h;

A Qtde de Variaveis é apenas 1.

| Gerenciador do Projeto | Simulador de 1O

= % Access Path
W 6006.05 Al Serial A
= % 6006.05 Al Serial B
Frame 1
Frame 2
Frame 3

1111

No campo Endereco remota coloque o endereco
0020h correspondente ao Efetivo do contador 1 do
Atos BRIO, de acordo com a funcéo 0x06 - Preset
Single Registers para alterar o valor no efetivo do
Atos BRIO e desligar a saida digital (caso EFETIVO
maior ou igual ao PRESET) com as constantes
FFFFh (n&o interpreta esse valor) ou 0000h (zera o
efetivo para nova contagem);

No campo N° estacdo da remota Atos BRIO coloque o

| Propriedades | Supervisionar varidveis

= Geral
Yariavel Inicial ZERA_EFETIVO
Qtde de varidveis 1

Endereco remota 0020
N° estacdo da remota 1
Funcao Preset Single Register

Tempo Atualizagdof... 0
Yaridvel Atualizagdo

ID (1);

hexa

No momento que a tecla F3 da IHM for aciona sera alterado o valor do conteddo da variavel
ZERA _EFETIVO para o endereco 0020h (Efetivo) do Atos BRIiO, zerando o efetivo para uma nova
contagem e desligando a saida digital 1 associada (exemplo dado).
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CAPITULO 8

Performance das remotas

Enderecos Modbus

Por se tratar de uma comunicagdo serial, a performance de atualizacdo das remotas varia em funcdo da
gquantidade de remotas existentes na rede, da taxa de comunicacdo e também em funcdo da familia do
controlador utilizado.

A atualizacédo do frame pode ser configurada quanto ao tempo e forma de atualizagdo, utilizando software
de programacéo Atos Al Soft — Item Access Path.

Para os controladores programaveis da série Atos a atualizacdo de cada frame é feito a cada varredura,
sendo, portanto dependente do tamanho do programa de usuério.
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Aplicacdo sendo controlada por sistemas supervisori 0S
Via Canal Serial
pC CONVERSOR
RS232 RS485
2345.30
Via Rede Ethernet
CONVERSOR
PC
ETHERNET RS485
i
| 1
2345.30
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Aplicacéo sendo controlada por CLP

CLP

RS485

Scposter

P 5 . Sctgpier peiui
u REMOTA 1 REMOTA 2 REMOTA 3 REMOTA 31

O numero de E/S remotas (Atos BRIO) que se pode ter numa rede RS485, sdo no maximo
NOTA 31 mais o mestre, ou seja, 32 elementos na aplicacao.

S Para programacao realizada com o Atos Al Soft, os enderec¢os que sinalizam falhas na
estacao podem ser configurados, bem como os enderecos que exibem o codigo de na
estacdo, de acordo com o programador. Consulte e “Manual de utilizacdo do Atos Al Soft”
ou o help do software Atos Al Soft para maiores detalhes.
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Enderecos Modbus da remota Atos BRIO

Remota Digital

Entradas - Funcao 0x02

Descricdo da funcéo Cod|go da fun(;ao

Read Input Status

< Posicao Entradas digitais

00 Entrada Digital 01
01 02 Entrada Digital 02
02 03 Entrada Digital 03
03 04 Entrada Digital 04
04 05 Entrada Digital 05
05 06 Entrada Digital 06
06 07 Entrada Digital 07
07 08 Entrada Digital 08
08 09 Entrada Digital 09
09 10 Entrada Digital 10
0A 11 Entrada Digital 11
0B 12 Entrada Digital 12
ocC 13 Entrada Digital 13
0D 14 Entrada Digital 14
OE 15 Entrada Digital 15
OF 16 Entrada Digital 16
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Saidas - Funcdes 0x01, 0x05 e OxOF

Descricdo da funcéo Codlgo da fungao

Read Coil Status

Force Single Coill 05

Preset Multiple Coil OF
00 Saida Digital 01
01 02 Saida Digital 02
02 03 Saida Digital 03
03 04 Saida Digital 04
04 05 Saida Digital 05
05 06 Saida Digital 06
06 07 Saida Digital 07
07 08 Saida Digital 08
08 09 Saida Digital 09
09 10 Saida Digital 10
0A 11 Saida Digital 11
0B 12 Saida Digital 12
ocC 13 Saida Digital 13
0D 14 Saida Digital 14
OE 15 Saida Digital 15
OF 16 Saida Digital 16
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Entradas digitais com Latch associado: Funcao 0x02

Sédo enderecos das mesmas entradas, porém a informacéo de entrada acionada permanece até que haja
uma leitura deste status através do canal serial.

Estes enderecos para leitura das entradas devem ser utilizados quando a largura do sinal de entrada
(ligado) for menor que a varredura (Scan) de atualizacéo de leitura.

Apos a leitura das entradas, o Latch volta a ser atualizado, ou seja, fica aguardando novamente a entrada
ser acionada.

Descricdo da funcao Cod|go da fungao

Read Input Status

< Entradas digitais com Latch

40 Latch da Entrada Digital 01
41 66 Latch da Entrada Digital 02
42 67 Latch da Entrada Digital 03
43 68 Latch da Entrada Digital 04
44 69 Latch da Entrada Digital 05
45 70 Latch da Entrada Digital 06
46 71 Latch da Entrada Digital 07
47 72 Latch da Entrada Digital 08
48 73 Latch da Entrada Digital 09
49 74 Latch da Entrada Digital 10
4A 75 Latch da Entrada Digital 11
4B 76 Latch da Entrada Digital 12
4C 77 Latch da Entrada Digital 13
4D 78 Latch da Entrada Digital 14
4E 79 Latch da Entrada Digital 15
4F 80 Latch da Entrada Digital 16
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Contadores associados as Entradas Digitais

A remota Atos BRIO permite ao usuario, associar contadores as entradas.

Os contadores possuem registros de preset e efetivo. Para cada contador é possivel associar uma saida
digital da propria remota, de forma que ao atingir a contagem a saida é imediatamente acionada.

A habilitacdo deste modo deve ser feita através do software de configuracao.

Para as remotas com 8 entradas e 4 saidas, € possivel ter apenas 4 saidas associadas aos contadores,
embora possa ser programado até oito contadores. Para as remotas que possuem somente entradas
digitais este recurso nédo esta disponivel.

O enderecamento Modbus para registro nas remotas Atos BRIO, segue a nomenclatura de
enderecamento de 16 bits, ou seja, para cada endereco, estdo associados dois bytes de

IMPORTANTE dadOS

Preset dos contadores: Funcdes 0x06 e 0x10

Descri¢cdo da funcéo Codlgo da fungao

Preset Single Registers

Preset Multiple Registers 10
00 Preset do Contador 1 (2 bytes)
01 02 Preset do Contador 2 (2 bytes)
02 03 Preset do Contador 3 (2 bytes)
03 04 Preset do Contador 4 (2 bytes)
04 05 Preset do Contador 5 (2 bytes)
05 06 Preset do Contador 6 (2 bytes)
06 07 Preset do Contador 7 (2 bytes)
07 08 Preset do Contador 8 (2 bytes)
08 09 Preset do Contador 9 (2 bytes)
09 10 Preset do Contador 10 (2 bytes)
0A 11 Preset do Contador 11 (2 bytes)
0B 12 Preset do Contador 12 (2 bytes)
0oC 13 Preset do Contador 13 (2 bytes)
0D 14 Preset do Contador 14 (2 bytes)
OE 15 Preset do Contador 15 (2 bytes)
OF 16 Preset do Contador 16 (2 bytes)
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Leitura de Preset dos contadores: Funcao 0x03

Descricdo da funcéo Cod|go da fungao

Read Holding Registers

00 Preset do Contador 1 (2 bytes)
01 02 Preset do Contador 2 (2 bytes)
02 03 Preset do Contador 3 (2 bytes)
03 04 Preset do Contador 4 (2 bytes)
04 05 Preset do Contador 5 (2 bytes)
05 06 Preset do Contador 6 (2 bytes)
06 07 Preset do Contador 7 (2 bytes)
07 08 Preset do Contador 8 (2 bytes)
08 09 Preset do Contador 9 (2 bytes)
09 10 Preset do Contador 10 (2 bytes)
0A 11 Preset do Contador 11 (2 bytes)
0B 12 Preset do Contador 12 (2 bytes)
0oC 13 Preset do Contador 13 (2 bytes)
0D 14 Preset do Contador 14 (2 bytes)
OE 15 Preset do Contador 15 (2 bytes)
OF 16 Preset do Contador 16 (2 bytes)
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Efetivo dos contadores: Funcao 0x03

Descricdo da funcao Codlgo da fungao

Read Holding Registers

20 Efetivo do Contador 1 (2 bytes)
21 34 Efetivo do Contador 2 (2 bytes)
22 35 Efetivo do Contador 3 (2 bytes)
23 36 Efetivo do Contador 4 (2 bytes)
24 37 Efetivo do Contador 5 (2 bytes)
25 38 Efetivo do Contador 6 (2 bytes)
26 39 Efetivo do Contador 7 (2 bytes)
27 40 Efetivo do Contador 8 (2 bytes)
28 41 Efetivo do Contador 9 (2 bytes)
29 42 Efetivo do Contador 10 (2 bytes)
2A 43 Efetivo do Contador 11 (2 bytes)
2B 44 Efetivo do Contador 12 (2 bytes)
2C 45 Efetivo do Contador 13 (2 bytes)
2D 46 Efetivo do Contador 14 (2 bytes)
2E 47 Efetivo do Contador 15 (2 bytes)
2F 48 Efetivo do Contador 16 (2 bytes)
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Remota Analdgica

Efetivo das entradas analdgicas: Funcdes 0x03 e 0x04

Descricdo da funcao Cod|go da fungao

Read Holding Registers

Read Input Registers 04
64 Efetivo do Canal Analégico 1 Unid. de Telem. (2 bytes)*
65 102 Efetivo do Canal Anal6gico 2 Unid. de Telem. (2 bytes)*
66 103 Efetivo do Canal Anal6gico 3 Unid. de Telem. (2 bytes)*
67 104 Efetivo do Canal Analégico 4 Unid. de Telem. (2 bytes)*
68 105 Efetivo do Canal Analdgico 1 Unid. de Eng. (2 bytes)**
69 106 Efetivo do Canal Analogico 2 Unid. de Eng. (2 bytes)**
6A 107 Efetivo do Canal Analogico 3 Unid. de Eng. (2 bytes)**
6B 108 Efetivo do Canal Analdgico 4 Unid. de Eng. (2 bytes)**

* Unidade de telemetria: Valor variando de 0 a FFFFh em hexadecimal.
** Unidade de engenharia: Valor variando no fundo de escala configurado, limite minimo (valor minimo configurado no Atos BRIO Soft: 0000d) e
limite méaximo (valor maximo configurado no Atos BRIO Soft: 65535d) em hexadecimal.
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Efetivo das saidas analdgicas: Funcdo 0x03

Descricdo da funcao Codlgo da fungao

Read Holding Registers

Efetivo dos Canais Analogicos

12C Efetivo do Canal Analogico 1 Unid. de Telem. (2 bytes)*
12D 302 Efetivo do Canal Analdgico 2 Unid. de Telem. (2 bytes)*

*Unidade de telemetria: Valor variando de 0 a OFFFh em hexadecimal.

@O Utilizar o mesmo endereco de Unidade de Telemetria para o efetivo em Unidade de
Engenharia.

OBSERVAGAO

Preset das saidas analdgicas: Funcoes 0x06 e 0x10

Descricdo da funcao Codlgo da fungao

Preset Single Registers

Preset Multiple Registers 10
| Endereco |
Endereco Posicao Preset dos Canais Analdgicos
12E Preset do Canal Analdgico 1 Unid. de Eng. (2 bytes)**
12F 304 Preset do Canal Analdgico 2 Unid. de Eng. (2 bytes)**

**Unidade de engenharia: Valor variando no fundo de escala configurado, limite minimo (valor minimo configurado no Atos BRiO Soft: 0000d) e
limite maximo (valor maximo configurado no Atos BRiO Soft: 4000d) em hexadecimal.

QO Utilizar o mesmo endereco de Unidade de Engenharia para o preset em Unidade de
Telemetria.

OBSERVAGAO
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Remota de Temperatura

Valor dos Canais de Temperatura -Termopar: Funcoes 0x03 e 0x04

Descricdo da funcao Cod|go da fungao

Read Holding Registers

Read Input Registers 04

Hexa

190 Valor do Canal de Temperatura |1 em unidade de telemetria *

191 402 Valor do Canal de Temperatura 12 em unidade de telemetria*

192 403 Valor do Canal de Temperatura 13 em unidade de telemetria*

193 404 Valor do Canal de Temperatura 14 em unidade de telemetria*

1F4 501 Valor do Canal de Temperatura I1 em unidade de engenharia**
1F5 502 Valor do Canal de Temperatura 12 em unidade de engenharia**
1F6 503 Valor do Canal de Temperatura I3 em unidade de engenharia**
1F7 504 Valor do Canal de Temperatura |4 em unidade de engenharia**

* Unidade de telemetria: Valor variando de 0 a FFFFh em hexadecimal.
** Unidade de engenharia: Valor variando no fundo de escala configurado, limite minimo (valor minimo configurado no Atos BRIO Soft: 0000d) e
limite méaximo (valor maximo configurado no Atos BRIO Soft: 65535d) em hexadecimal.

Valor dos Canais de Temperatura - PT100: Funcdes 0x03 e 0x04

Descricdo da funcao Cod|go da fungao

Read Holding Registers

Read Input Registers 04

Hexa

190 Valor do Canal de Temperatura |1 em unidade de telemetria*
191 402 Valor do Canal de Temperatura 12 em unidade de telemetria*
192 403 Valor do Canal de Temperatura I3 em unidade de telemetria*
193 404 Valor do Canal de Temperatura 14 em unidade de telemetria*
1F4 501 Valor do Canal de Temperatura |1 em unidade de engenharia**
1F5 502 Valor do Canal de Temperatura I2 em unidade de engenharia**
1F6 503 Valor do Canal de Temperatura I3 em unidade de engenharia**
1F7 504 Valor do Canal de Temperatura 14 em unidade de engenharia**

* Unidade de telemetria: Valor variando de 0 a FFFFh em hexadecimal.
** Unidade de engenharia: Valor variando no fundo de escala configurado, limite minimo (valor minimo configurado no Atos BRIO Soft: 0000d) e
limite maximo (valor maximo configurado no Atos BRiO Soft: 65535d) em hexadecimal.
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CAN J1939

Efetivo das entradas analdgicas: Funcdes 0x03 e 0x04

Descricdo da funcao Codlgo da fungao

Read Holding Registers

Read Input Registers 04
[ e || seeeeienes
Posicédo Descri¢ao das variaveis comunicadas
64 Rotacdo em RPM. (2 bytes)*
65 102 Temperatura em graus Celsius. (2 bytes)*
66 103 Pressao do 6leo em kgf/cmz2. (2 bytes)*
67 104 Tenséo da bateria em Volts. (2 bytes)*
68 105 Consumo de combustivel em Litros/hora. (2 bytes)**
69 106 Temperatura em Fahrenheit. (2 bytes)**
6A 107 Presséo do 6leo em PSI. (2 bytes)**
6B 108 Consumo de combustivel em galdo/hora. (2 bytes)**
6C 109 Falha de sensor

* Unidade de telemetria: Valor variando de 0 a FFFFh em hexadecimal.
** Unidade de engenharia: Valor variando no fundo de escala configurado, limite minimo (valor minimo configurado no Atos BRIiO Soft: 0000d) e
limite méaximo (valor maximo configurado no Atos BRIiO Soft: 65535d) em hexadecimal.

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
83



MA.005.01-06/11 Atos BRIO Soft
01/07/2011 Capitulo 8

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
84






